Progetto: THUNDER 1300/2300 - 58401554
Commessa:
Cliente: VITAP C.M.

Disegnatore: Franco Mannucci
Data: 25/06/2008

Tensione esercizio: | 400v.

Tensione ausiliari: 24VVAC

Frequenza: 50-60Hz

Corrente nominale: |400V.

Potenza totale: 5,8KW

Grado di protezione: | IP 55

= Mannuecli Franco
AUTOMAZIONE

Quadri elettrici per

Via Dei Gelsi 31 53036 loc Pian dei Peschi Poggibonsi (Si)

Tel. 0577-978086  Fax 0577-977159
e-mail: mannucci@mpfautomazione.com - www.mpfautomazione.com
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TITOLO: POTENZA
Quadri elettrici per AUTOMAZIONE 014903
REV. DATA FIRMA MODIFICA DIS.: Franco Mannucci DATA: 25/06/2008
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Quadri elettrici per automazione 024»04
REV.] DATA FIRMA MODIFICA DIS.: Franco Mannucci DATA: 25/06/2008
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REV| DATA FIRMA MODIFICA DIS.: Franco Mannucci DATA: 25/06/2008




[e] 1 2 3 5 6 7 8 9
04.4 I
18
04.4 P>
o0vDC
R -8Q9 R2 -5Q10 R3 | sq1 -R4 g SA12
-s1f\ -82 \ -sQ8 ﬂ = [] ﬁ = [] = ﬂ = [] _SBIE\ O
. - |- Manuale
=
8
110 o
g
1-09 3
016 el e
0-15 T - ©
0-14 e
013
< <
8 8
gl el ol 9 2] 2| e ¢
TR TR W IR
5 5 x| X[ X| X| X| x| X| X
a a
> >
N N
e o s el
on on fo} on CDoooo|odd o e e[ s e[ e s [ D2
£ M X g *QUADRO 15 8§ 8 & o 8 8 5 8 o - 8 e ¥ B e = ® =z
Je JS J1
YV6 W5 | yva | yvs
CNI ESP1 - 18I0
C X CHXLCFXCIX
J4 J3
ovDC
04.5 P>
PROGETTO: THUNDER 1300/2300 - 58401554 FooLio 07
o MANNU@@ ” FRAN@@ o CLIENTE: _ VITAP C.M.
COMMESSA: DI 25
TITOLO: CNI ESPANZIONE 1
Quadri elettrici per AUTOMAZIONE 064»08
REV| DATA FIRMA MODIFICA DIS.: Franco Mannucci DATA: 25/06/2008
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Quadri elettrici per AUTOMAZIONE
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DATA: 25/06/2008




[e] 1 2 3 4 5 6 7 8 9
LISTA MATERIALI

Sigla Descrizione Ubicazione Posizione
D1 CPUCNI_ ]l QUADRO [ ________|.____ 06.2 _ |
D2 ________ | ESPANSIONE CNI NR. 1l ] QUADRO [ ________|.____ 074 |
D3 _________]] Espanzione CNI nr.2 |l S QUADRO | ________|_____ 084 |
D4 _________]] Espanzione CNI nr.3 |l QUADRO | ________|_____ 094 |
= Drive asse X ] QUADRO [ ... 036 _ |
E2 ] Driverasse Z ] QUADRO [ ... 039 _ |
FA1 ________ | Termico motore man.testaoriz.1 __ | __ || QUADRO | ________|_____ 023 |
FA2 | Termico motore man.testaoriz.2 | __________ |l QUADRO | ________|_____ 026 |
FA3 | Termico motore man.testavert.1 | _____ ] QUADRO [ ... 028 _ |
Fut | Portafusibile trip. linea |l QUADRO [ ... 020 _ |
Fu1o0 |l Fusibile alimentazioni 220V. mono__ | ____ |l ]« QUADRO | ________|_____ 043 |
Fut1 ] Fusibile secondario TC1__ |l ]« QUADRO | ________|_____ 043 |
FU2 ] Fusibile trip.driverasse X___________________________ |l ]« QUADRO | ________|_____ 032 |
FU3s ________|] Fusibile asse X ____ ]« QUADRO | ________|_____ 034 |
FUsS |l Fusibile logicaassi . ___________________________ |l ]« QUADRO | ________|_____ 030 |
Fue _______|] Fusibili trip. mandriniteste . ____________ |l ]« QUADRO | ________|_____ 023 |
Fuo _______ |l Fusibile vibratore _ |l ]« QUADRO | ________|_____ 041 |
GSt1________ | Alimentatore 24vde__ | QUADRO | ________|_____ 044 |
HLS Spia Pulsante +/- _______________________ ol _____________|-IMMPIANTO_____ | ________|_____ 064 |
Ka ] Modulo sicurezza marcia-arresto |l ] QUADRO | ________|_____ 055 |
KA1 ]l Relais interfaccia testa verticale_ | |l ]S QUADRO | ________|_____ 09.2 |
KAZ2 ] Relais interfaccia servoonasse Z | ___ |l _______] QUADRO | ________|_____ 08.1 |
KA3 ________|] Relais interfaccia servoonasse Y __________ | ol ] QUADRO | ________|_____ 09.1 |
KM1_ | Contattore mandrino testaoriz. 1__ | ] QUADRO [ .. 065 _ |
KM2 | Contattore mandrino testaoriz. 2 ______ | ] QUADRO [ ... 066 _ |
KM3__ | Contattore mandrinotestavert. 1__ | __ ol QUADRO | ________|_____ 059 |
KM4 | Contattore drive assi_______________________________ |l QUADRO | ________|_____ 055 |
M1 ] Motore mandrino testaoriz. 1. ______________ |\ _____________ | _______________|-IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 023 |
M2 ] Motore mandrino testaoriz. 2 ______________ |\ __________________ | ________________|-IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 026 |
M3 ___ ] Motore mandrino testavert.1 | _________ |l _____________|-IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 028 |
M5 ] Motore asse X____ ol _____|-WMPIANTO_____ | ________|_____ 035 |
M6 ] Motore asse Zconfreno | ol ____________|-IMPIANTO_____ | ________|_____ 038 |
Mg _ ] Ventilatore quadro __ | QUADRO | ________|_____ 048 |
M9 Vibratore IMPIANTO 04.1
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[e] 1 2 3 4 5 6 7 9

LISTA MATERIALI
Sigla Descrizione Ubicazione Posizione
Qst1 | Sezionatore blocco portadilinea | ________________ ol QUADRO | ________|_____ 020 |
R ___ ] Resistenza 1K fotocellula 1. __ |l S QUADRO | ________|_____ 075 |
R2 ________]] Resistenza 1K fotocellula2 |l S QUADRO | ________|_____ 076 |
R3 _________]] Resistenza 1K fotocellula3d |l S QUADRO | ________|_____ 077 |
R4 ________|] Resistenza 1K fotocellula4 |l S QUADRO | ________|_____ 078 |
S Pedalezona 1 ____ ol __________|-IMPIANTO_____ | ________|_____ 072 |
N7 Pedalezona2 ol .. _____|-IMPIANTO_____ | ________|_____ 073 |
S Pressostato lineaaria______________________________ |\ ________ ol ... _____|-IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 078 |
sS4 |l Pressostato mancanzacolla ________________________ | _________________ ol ... _____|.IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 08.7 |
SA1-1__ | Selettore modo ciclo (escl. sicurezza) | _____________________________ o _________|] PDC. ... 050 _ |
SA1-2. | Selettore modo ciclo (pos. manuale) | o]t PDC. |l .. 079 _ |
SA1-3_ | Selettore modo ciclo (escl.sicurezza 1) | .|t PDC. |l 084 |
sB1 ________ | Pulsante emergenza_______________________________ |\ ____ o] PDC. ... 05.1 |
sB2 _______ |l Pulsante marciagenerale___________________________ | _________ o] PDC. | l.____ 055 |
sB3 ________|] Pulsante funzione +/- ______________________________ | ol PDC. |l 085 _ |
SHB2 | Spia pulsante marciagenerale_______________________ | __________________________ .|k PDC. |l 055 _ |
sQ1_ | Finecorsaextracorsaasse X- ______________________ | _____ ol ____________].WMPIANTO | ________|_____ 052 |
SQ10__ |/ Fotocellula prenotazione 3 ______________ | ____ ol ____________].MPIANTO | ________|_____ 076 |
sQ11_ |l Fotocellula prenotazione 4 ________ | __ ol ____________].WMPIANTO | ________|_____ 07.7 |
sQ12 | Sensore extracorsa Y+ ___________ | ___ ol ______________|-\MMPIANTO_ ____ | ________|_____ 088 |
SQ13 | Serieextracorsaasse Y- ______________ | _________ ... __________|-IMMPIANTO_____ | ________|_____ 089 |
sQ14 | Sensore testaoriz.2avanti__________________________ | ____________ ... __________|-\MPIANTO_ ____ | ________|_____ 095 |
SQ15 | Sensore testa oriz. 2 indietro ________________________| _________________ |- _____________|-IMPIANTO_____ | ________|_____ 095 |
SQ16 | Sensore testa spinaturaavanti_______________________| __________________________ |- __________|-IMPIANTO_____ | ________|_____ 096 |
SQ17 | Sensore testa spinatura indietro______________________| _______________________________ |- __________|-IMPIANTO_____ | ________|_____ 096 |
SQ18 | Sensore extracorsaZ+ ____________________________ | ol ______.________|-\MMPIANTO_____ | ________|_____ 09.7 |
SQ19 | Sensore extracorsaZ-_ ____________________________ |l ... _|-IMPIANTO_____ | ________|_____ 09.7 |
sQz2 | Finecorsaextracorsaasse X+ | _________ ol ____________].MMPIANTO ____ | ________|_____ 052 |
SQ20 _______ | Sensore testavert.avanti___________________________ | _________________ ... _____|-IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 09.8 |
sQ21_ ! Sensore testa vert. indietro. | ol ____|.WMPIANTO ___ | ________|.____ 099 _ |
sQz22 | Sensore mancanzacolla . ______________ |\ ol _______|.WMPIANTO ___ | ________|.____ 086 _ |
SQ3 | Finecorsa porta scorrevole posteriore . ______ | ____________________________________ | _______________|J.MPIANTO ____ | ________|_____ 052 |
sQ4 |l Finecorsa smersall porta chiusa______________________ | __________________________ | ____________|].MPIANTO | ________|_____ 053 |
SQ5 | Sensorezeroasse Y _ _____________________________ |l ... _|-\MMPIANTO_ ____ | ________|_____ 065 |
SQ6 | Sensore zeroasse Z _ _____________________________ |l ... _|-\MMPIANTO_ ____ | ________|_____ 065 |
sQ7 | Sensore zeroasse X _ _____________________________ |l ... _|-\MMPIANTO_____ | ________|_____ 066 |
sQ8 | Fotocellula prenotazione 1 ______________ | ___ ol ___________].WMPIANTO | ________|_____ 074 |
SQ9 | Fotocellula prenotazione 2 ______________ | ____ ol ___________].WMPIANTO | ________|_____ 075 |
L Autotrasformatore alim. driveassi ____________________ | ______________________________ | ___________|] DIETRO | ________|_____ 032 |
TC1 Trasformatore ausiliari QUADRO 04.3
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[e] 1 2 3 4 5 6 7 9

LISTA MATERIALI
Sigla Descrizione Ubicazione Posizione
X1 Morsettiera di potenza QUADRO
A Morsettiera pannello di comando__ | b QUADRO | |
X3 Morsettiera ingressi QUADRO
xa | Morsettiera uscite | QUADRO | |
x5 | Morsettiera scatola derivazione | IMPIANTO | |
XT4 |l Presa 230V. perpc ol S QUADRO | ________|_____ 046 |
XT2 |l Presa 230V. perpcesterno |l QUADRO | ________|_____ 046 |
LA Elettr.pressori SX __ ol _____|-IMPIANTO_____ | ________|_____ 063 |
yviz || Elettrov. avanti doppia spinatura _____________________ | ___________________________ | ________________|.IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 08.1 |
yvis |l Elettr.avanti testa verticale . _________________________ | _________ |l _______________|.IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 093 |
yvia |l Elettr.indietro testa verticale_________________________ |\ _____________ | _____________|.IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 09.3 |
yvis || Elettr.avanti testaanuba__ | ol _______|J.MMPIANTO ___ | ________|.____ 092 |
yvie || Elettr. rotazione anuba _ | ol _______|.MMPIANTO ___ | ________|.____ 09.1 |
yvz || Elettr.pressori DX ___ ol ... _.____|.IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 064 |
yva _______|| Elettravantitestaoriz. 1 ______________ | ol _______________|.IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 071 |
yva || Elettravantitestaoriz.2____________________________ |\ ol .. __________|-IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 071 |
Yyvs _______|| Elettr.avanti testa spinare___________________________ | _________ |l _____.________|-IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 071 |
yve _______|| Elettr.cassettospina 1. _____________________________ | ol _______________|.IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 070 |
yvr || Elettrovalvola lineaaria . __________________ |\ ________ |l ________________|-IMPIANTO_ ____ | ________|_____ 058 |
yvo || Elettr.collaspina1 ________________________ |l __________|.IMPIANTO_____ | ________|_____ 083 |
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